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Zariadenia pre vyu¢bu automatizacie a robotiky

1. Cast : Tréningové a softvérové vybavenie pre vyuébu

pri

Jednotkova cena v

Cena v Eur bez DPH

Cena v Eur s DPH

P.¢. Nazov polozky a Pocet kusov Eur bez DPH spolu spolu Poniikané parametre: Model/typ, vyrobca:
Trénings ém (TS) niekotkych ‘modulov, toré spolu wytvaraji celok. Kazdy 2 jednoduchy Tréningovy systém (TS) moduloy, D 1 celok.Kaay y i y yp
montazny proces reprodukovanim podmnozin zloZitejsich procesov, ktoré sa vyskytuji v priemyste. Vsetky obsahujd simulacny systém na reprodukovanim podminozin 2oziteich procesov, Koré sa wskytujd v priemysle. Vsetky G na (porich). Okrem
mov (pordch). Okrem bezne dostupnych praktickjch i moze Student vykondvat monté? a nastavovanie zariaden, aj e Student vykonvat montéz a ariadeni, aj ;o clkicks rozvody. Montétne pokynya ndkresy
pneumatické a elekirické rozvody. Montazne pokyny a nakresy uvedené v dokumentacii prevedu studenta stavebnymi prvkami a elektroinstaldciami. uvedené v dokumentcil prevedii Studenta stavebnymi prvkami a elektroinstaldciami. Dodavka TS vratane softvérovej licencie.
Dodévka TS rétane softvérovej licencie. Moduly:
Min. moduly: 1 ks Vakuové manipulaéné zariadenie s dvoma hriadelmi s vybavou:
1 ks Vakuové manipulaéné zariadenie s dvoma hriadelmi s wbavou a parametrami minimalne: Oviddacia Kidvesnica, Jecnotka na dpraw sttaceného vzduchu, modul prenosu suciastok, i panel. Rozmer ke.
Ovladacia évesnica, jednotka na dpravu staceného vzduchu, modul prenosu sicastok,elekircky ovladact panel. Rozmer max. 740x400x445 mm, Funkcia p d j wkladacej oblasti pomocou troch vékuovich prisaviek.
hmotnost max. 20 kg. Funkcia zariadenia - diel priestoru do konecnej pomocou troch i
vakuowych prisaviek. Ovlédacia klavesnica, jednotka na tpravu s(laéenéhov‘zduchu modulprenosu sitiastok, i panel. Rozmer mm,
1ks Vertikélne otoéné manipulaéné zariadenie s vndtornym uchopovacom s vbavou a parametrami minimalne: Funkcia P do priestoru na vykidku pomocou vniitorného tichopného zariadenia.
Ovl4dacia kidvesnica, jednotka na tpravu stlaceného vzduchu, modul prenosu siiciastok, elektricky oviadaci panel. Rozmer max. 740x400x345 mm, 1ks Horizontalne rotacné manipulacné zariadenie s externym uchopovacom s wbavou:
hmotnost max. 22 kg. Funkcia zariadenia - dielu 2 vy priestoru do priestoru na vykladku pomocou vndtorného Oviddacia Kidvesnica, Jecnotka na dprawi sttaceného vzdchu, modul prenost SUciastok, y i panel. Rozmer mm, ke.
dchopného zariadenia Funkcia do priestoru na vykiadku. Tieto priestory bud( znovu vytvorené pomocou oboch asti
" y tréningovy sy 1ks rotaéné ariadenie s externym svibavoua minimatne; ) 33002,60 33002,60 40703.90 vyrobenychxnerezovej ocele. Pohyb prostrednictvom rotolnedeho akiudtora, Kory wid¢a vonkajsia dehopné havica.
manipulacné systémy Ovtadacia Kidvesnica, jecnotka na dpraw sttaceného vaduchu, modulprenosu stiiastok, elekiricky ovladaci panel. Rozmer max. 740x400x285 mm, é zariadenie vyuZivaj s vybavou:
hmotnost max. 21 kg. Funkcia ariadenia - l pneslom do priestoru na vykladku. Tieto priestory budt znovu Vykonava rbzne manipulacné operacie s kovovymi Eastami - systé i, 2 ktorych dve st é. Op
wytvorené pomocou oboch Easti vyrobenych z nerezovej ocele. Pohyb Ktust ca vonkajsia tichopna modulom spociva v umiestneni kovowych casti do jednej z ich tiloznych polh. Moznost manipulacného zariadenia dosiahnut ktordkolvek cast skladu a mincovnika.
hlavica. Dodavka modulu vrétane HMI s dotykovou obrazovkou so zabudovanym PLC s moznostou pristupu k ovtédaniu systému a roznym prevédzkowm rezimom. Rozmer
Lis Manipulacné zariadenie vyuziiajice elektrcké senvomotory 5 Wbavou a parametiami minimalne: 750X 600 x 400 mm.
Vykonava rozne manipulacné operécie s kovovymi castami - systém 3 elektrickjch i, ktorych é. Operacia 1 ks Manipulacné zariadenie na klasifikéciu dielov s vybavou:
modulom spoiva vumiestneni kovowch casti do jecne  ch loznjeh poloh. Moznost manipulacného zarladenia dosiannut ordkotvek Vykonava automatizovan proces klasifikacie a vyradovania komponentov vyrobenych 2 réznych materialov a velkosti (6 roznych typov kusov). Najvatsie zatrieduje
ast skladu a mincovnika. Dodavka modulu vrétane HMI s dotykovou obrazovkou PLC s moznostou pristupu k ovté émua do roznych kontajnerov a najmensie odmieta. Vrétane modulov: vkladania a detekcie casti, manipulator odmietnutia, manipulétor posunu, podavanie a
roznym prevdzkowm rezimom. Rozmer max. 750600 x 400 mim. ) 2p0 dlelov, maniputdtor , akéné Eleny. Rozmer 500 x 400 x 400 mm. 1XMAP-202, MAP-203,MAP-
1ks Manip zariadenie na Kasifikaciu dielov s wbavoua minimalne; Kazdy modul zostavy je vybaveny s PLC.
Vykonava automatizovany proces iasifikécie a vyradovania roznych velkosti (min. 6 roznych typov kusov). Siicastou dodavky TS: aplikécia pre dohtad nad procesom a aplikciou pre 3D simuldciu, i kabel pre PLC s ethe pre e PLCV 204, MAP-206, MAP-207,
Najviisie zatrieduje do roznych kontajnerov a najmensie odmieta. Vratane modulov: vkladania a detekcie Casti, manipulétor odmietnutia, manipuldtor réningovom systéme, softvér pre ie PLC systéme, tlacena popi tému, i A 2e 2\ 22 3)
posunu, podavanie a rozpoznévanie dielov, manipulétor vyradovania, akéné cleny. Rozmer max. 500 x 400 x 400 mm. vjkresy, elektrické vykresy, mechanické montazne vykresy, praktické tlohy, § simulaény systém odstrafiovania | TROBLESHOOTING BOX FOR
Kazdy modul zostavy musi byt vybaveny s PLC. portich, ktory generuje 16 réznych portich, ktoré ma pouzivatel diagnostikovat. MAP-201/MAP-202/MAP-
Sicastou dodvky TS: aplikécia pre dohtad nad procesom a aplikéciou ore 3D simuldci, i kébel pre PLC s ethernetom re 203/MAP-204,
2 Kompresor Napéjanie: 230V, min. prietok: 50/min, maximélny tlak: 0,8MPa, hluénost max.: 40 dB, zésobnik min.: 9 L, hmotnost max.: 22 kg. 1 1 250,00 1 250,00 1537,50
Napéjanie: 230V, prietok: 50/min, maximalny tiak: 0,8MPa, hlugnost: 40 dB, zasobnik: 9 |., hmotnost 21 kg. Model ICO-P50 SMC
Logisticky tréner (LT) na $tadium technolégie RFID v logistickej aplikacii s vyuZitim iba priemyselnych komponentov. Dodanie vrétane webového Logisticky tréner (LT) na &ttdium technologie RFID v aplikcii s vyuZitim iba j D servera, ktory
servera, ktory moze pristupovat k systému cez internet. umoZiiuje pristupovat k systému cez internet.
LT s wyuzitim nasledujicich RFID zariadeni: RFID itaci/zapisovy modul - umozfiuje Eitanie a zpis informacii v kazdom z tagov, RFID Controller - spaja a LT s wuzitim nasledujticich RFID zariadeni: RFID &itaci/zapisovy modul - umoziiuje itanie a zépis informacii v kazdom z tagov, RFID Controller - spaja a riadi 3 RFID
3 RFID logisticky tréner riadi min. 3 RFID stanice, ,Stitky* - ukladaji relevantné informécie na udrzanie sledovatelnosti objektov, s funkciou zobrazenia informécii 1 10 100,00 10 100,00 12 423,00 stanice, ,Stitky“ - ukladaju relevantné informécie na udrzanie sledovatelnosti objektov, s funkciou zobrazenia informacif obsiahnutych v kazdom , 8titku*
kazdom ,,8titku* RFID ovlddata, pricom PLC posiela spravne informacie kazdému ovladacu, aby umiestnil kazdy prostrednictvom RFID ovlddaca, pmcom PLC poslela spravne informécie kawemu ovlddatu, aby umiestnil kaZdy kontajner na spravne miesto.
kontajner na spravne miesto. Moznost pristupovat k 5 pre jekt cez internet /ebového servera, ktory jje s PLC. SAI2964 L0G-200's
Moznost pristupovat k pre kazdy objekt cez internet , ktory komunikuje s PLC. SIEMENS PLC
Systém pre vzdeldvanie v oblast preumatiy,senzorky,elektromatoroy, PLC. Systém pre vzdelvanie v ablast ""e“'"a"ky' senzoriky, elekiromotorov, PLC. . , o
X X Uplne analyzy, problémov, wvarania j
Uplne fozvoj blasti analyzy, problémov, wvérania technickej dokumentacie. . o i e
e ypre > e , v e Vrtane funkénych blokov, ktoré dokéu produkovat mnozstvo konfiguracii, rozne procesya nekoneéné s
Vrétane funkénjch blokov, ktoré dokaZu produkovat mnozstvo konfiguracii, emulujdcich rozne procesy a umoziujice vykonavat nekoneéné mnozstvo gl droviami ndrofnoet,
) o Einnosti s réznymi Groviiami narocnosti Moduly: AUTOMATE COMPACT WITH
4 |Modudmytréningowysystém- | Modulymin- ) ) 1 10 187,60 10 187,60 12530,75 ikélny podévad, Roto- tné zarodenie's ypés, ,Detektor pitomnost Konieg | e PLC (SA12919),
automatizécia s PLC  Roto-| riaden D pés, detektora, Detektor o . AUTOMATE TROUB-200
detektora dopravného pasu, Triedenie dielov.
:mumnusu K;Dn:z;;g(i;luouva dopravného pésu, Triedenie dielov. o 500158001200 . TROUBLESHOOTING BOX
ozmer max. 900x580x1200 mm,
Dodavka witane simuldtora porich vo verzi pre moduldmy systém, ktor geneuje a 16 roznych pordh, koré ma diagnostikovat pouzivateta oL étora pord i pre moduldmy systém, kory e a2 16 d11ych poch, oré mé disgnostkovat outivatlaprogamavccieho | SYSTEM (391 2580),
kabla pre PLC s ethernetom pre PLCvtréni 6 PROGRAMMING CABLE FOR
kabla pre PLC s ethernetom pre pLC systéme. Bl T ERNE
(SAI7242)
Softvér na skoleni izacnych technolgii, ktory umoziiuje uZivatelovi vyskusat svoje programy na virtualnom prostredi pred ich aplikaciou na fyzicky systém.
Softvér na Skolenie automatizacnych technoldgi, ktory umoziiuje uivatelovi vyskiisat svoje programy na virtualnom prostredi pred ich aplikaciou na Moznost pouzivania nezavisle od skutocnych tréningowych systémov.
fyzicky systém. Moznost pouzivania nezavisle od skutognjch tréningovych systémov. Softvér jn a simuldciu, oviadanie 2D a 3D v zariadenia vyvinutého vjrobcom fyzického tréningového systému a zarove sa budi
Softuér naSkolenie Softvér musi poskytovat dynamicky dizajn a simuléciu, oviadanie 2D a 3D zariadenia alebo vyvinuté ytvorens pouzi
5 automatizacnjch technologii vyrobcom fyzického zariadenia). 1 8 640,00 8 640,00 10 627,20 Sortvér obsahuije virtualne PLC na modelg aumoznot i s fyzickymi modulmi tréningovych systémov vyssie
Sortvér musi obsahovat virtulne PLC na ovladanie obvodov / modelovy ramei simulcie a umoznot komunikdciu s fyzickjmi modulmi tréningowch Specifikovanych.

systémov vysie Specifikovanych.
Dodanie min. 8 trvalych licencii

Dodanie 8 trvalych licencii.

AUTOSIM-200 ADVANCED, 8
LICENSES FOR EDUCATION.
ELECTRONIC DISPATCH

(SAI1982-008)




Softvér na navrh, simulaciu a analyzu elektronickjch obvodov s vyuZitim technologie SPICE.

Softvér na navrh, laci hnold; PICE. Podpora . SPICE
Min. pozadované viastnosti simulacia s presnym modelovanim spravania realnych siiciastok. Simulacia v éasovej oblasti (Time Domain), frekvencnej oblasti (AC Analysis) a analyza
Podpora analégowych, digitélnych a zmiesanych obvodov. SPICE simulacia s presnym modelovanim spravania realnych suciastok. prenosovych charakteristik (Bode plot, FFT). Interaktivna simulécia s moznostou virtualnych pristrojov (osciloskop, generator, voltmeter). Komponentova kniznica
Simulacia v casovej oblasti (Time Domain), frekvencnej oblasti (AC Analysis) a analyza prenosovych charakteristik (Bode plot, FFT). & i tranzistorov, operacnych zosiliovacov, logickych Elenov, i porii ( i i
simulacia s moz jrtudlnych pristrojov (min. osciloskop, generator, voltmeter). simulovat chybové stavy. Moznost tvorby a simulécie ierarchicky navrh). Prepojenie s PCB na h plosnych spojov. Moznost exportu
&5 na névrh. simuléc 4 kniznica rétane min. tranzistorov, operagnych logickych Elenov, mikroprocesorov. navrhov vo formate Gerber pre wrobu dosiek plosnych spojov. Pozadujeme 16 licencii na 3 roky.
o ———— : Fautsi huie smuloumt ehybové ot 1 800,00 800,00 984,00
Moznost tvorby a simuldcie podmodulov (hierarchicky navrh).
Prepojenie s PCB nastrojom pre navrh plosnjch spojov.
Moznost exportu navhov vo forméte Gerber pre wrobu dosiek plognych spojov.
Pozadujeme min. 16 licencii na 3 roky.
Multisim
Softver na graficke ‘avyvoj meracich, riadiacich B Softvér na grafické programovanie a wvoj meracich, riadiacich a automatizacnych systémov. Grafické vvojové prostredie zalozené na principe blokowch
Min. pozadované viastnosti diagramov a virtualnych meracich prvkov, urcené na navrh a vizualizaciu meracich a riadiacich tloh.
Grafické vjvojové prostredie zalozené na principe blokovych diagramov a virtualnych meracich prvkov, uréené na navrh a vizualizaciu meracich a Moznost vytvarania programovych blokov pre spracovanie signalov, riadenie systémov, ické vpodty a logické operacie. Podpora slnom case,
riadiacich tloh. akvizicie a spracovania dét z fyzickych senzorov a externych zariadeni. Moznost vytvarania grafického rozhrania (GUI) s fvnymi prvkami
Moznost wtvarania programovich blokov pre spracovanie signalov, riadenie systémov, matematické vpoéty a logickeé operacie. (grafy, ciselniky, indikatory, tlaidla). Podpora meracich a & : DAQ zariadenia, USB . pr iy 12C, SPI, Modbus, TCP/IP, GPIB a
Softvér na grafické programovanie a | Podpora merania v redinom Ease, akvizicie  spracovania dét. fyzickjch senzorov a externych zariaden. modulérne meracie platformy PXI. Moduldrna amoznost doplnky pr gasové riadenie, FPGA implementdciu a simuldciu riadiacich
vivoj meracich, riadiacich a Moznost wtvarania grafického pouz rozhrania (GUI) prvkami (grafy, Eiselniky, indikiitory, tiacidla). ; 800,00 800,00 984,00 systémov.
automatizacnych systémov Podpora meracich a komunikacnjch rozhrani: DAQ zariadenia, USB senzory, protokoly 12C, SPI, Modbus, TCP/IP, GPIB a modulérne meracie platformy Moznost exportu nameranych a spracovanjch dat do formétov CSV, Excel, PDF a databazovych systémov. Simuldcia bez nutnosti pripojenia hardvéru, vratane
(napr. PXI alebo ekvivalentné). moznosti testovania a ladenia blokovych diagramov. Vhodny na wucbu i 6 i ia signalov, testovania a diagnostiky.
Modulama architektira a moznost rozsirenia o doplnky pre realne casové riadenie, FPG asimulaciu Licencie: 16 pouzi licencii s platnostou na 3 roky, vrtane prava aktualizacii a technickej podpory.
MozZnost exportu nameranjch a spracovanych dat do formatov CSV, Excel, PDF alebo databézovjch systémov.
Simulacia bez nutnosti pripojenia hardvéru, vrétane moZnosti testovania a ladenia blokowjch diagramov.
vhoany na wuchu ; signilov, testovania  diagnosty. R
SPOLU: 64 870,20 79790,35
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