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Zariadenia pre vyuébu automatizacie a robotiky

2. Cast' : Edukativna roboticka zostava

Minimalna technicka
P& Nazov polozky §pemﬁ_kécia, minimalne Pocet kusov Jednotkova cenav | Cena v Eur bez DPH | Cena v Eur s DPH RIS s
technické parametre a Eur bez DPH spolu spolu
vybavenie
roTOTCRe ZUSTaVT TR vraa OO T¥ar SRy I U TR AT S VY I OVat 2Ky TOmOTIRy 2 prefte S TODuTorTT:
Kazdé z buniek obsahuje zakladovii platiiu a kolaborativny uchopovat (zakladna ast bunky).
Bunka 2 obsahuje (okrem zékladne] Easti) lestiacu hlavu, s moZnostou vyugovat brusenie a leStenie roznych typov povrchov, vrétane odihlovania a zr&Zania hrén na dieloch po opracovani na CNC strojoch. Brisna hlava s kompenzaciou v
pritiaku osovej linie nastroja, ktory je upnuty v jednoduchom sklugovadle, pohon briisnej hlavy na baze stlateného vzduchu.
Bunka 3 obsahuje (okrem zékladne] Easti) zvéraci hor&k na vyuZovanie principov zvérania. Zvéraci hordk je mozné upnit na vetky typy buniek.
Obsahom dodavky je edukativna pneumaticka nadstavba, ktort je mozné zalozi do kazdej bunky a vyucovat na nej proces v simuldcil vyrobnej linky a prace s multitaskingom.
Sutastou platformy je moZnost préce s dopravnikovym systémom a svetelnou signalizaciou.
Ventilovy terminél pre oviddanie pneumatickych prvkov , ktory je oviddany priamo robotom.
Dodavka vratane serverovej licencie na simulaény softvér pre 100 uZivatelov.
Specifikacia:
3 ks 6-0si kolaborativny robot s riadenim:
Nosnost5 kg, dosah 0,95 m Rozmer zakladne 165x165 mm. Krytie IP54. Hmotnost 28 kg. Pozitna opakovatetnost 0,02 mm. Moznost ruéného navadzania pri programovani pohybov. Tlagidlé na konci ramena pre programovanie drah.
Moznost pohybovat robotom pomocou joysticku aj dotykovo. Priprava signalového a napajacieho konektora pre periférie na hornom ramene.
Riadiaci systém Omnicore 30 s edukativnym SW balikom:
- 4 s &nou sietou typu Profinet Device
- Digitalne 1/0 rozhranie: vstupno-vystupné karta s 16 digitélnymi vstupmi a 16 digitélnymi vystupmi na 24V napétie.
- Ethernetové konektivita: integrovany prepinac (switch) s 5 ethernetovymi portmi pre pripojenie doplnkovych periféi
- Enostny systém: j y dohtadovy systém umoziujdci defi amoni 16 ¢ 26n, s podporou sledovania rychlosti, polohy a pritlacnej sily robota poas kolaborativnej
&innosti, v stilade s poziadavkami noriem 1SO 10218 a ISO/TS 15066.
- Virtudlne pracovné z6ny: moznost vytvérania uzi y 26n pre alebo riadenie pohybu robota.
- Detekcia kolizie: funkcia monitorovania kontaktu alebo kolizie robota s objektom alebo konstrukciou s automatickou reakciou systému pri kolizi.
- Obnovatrajektorie: funkcia obnovenia drahy pohybu (Path Recovery) po prerusent alebo bezpecnostnom zastaveni.
- moznost viacerych tiloh alebo procesov v riadiacom systéme robota na pozadi hlavného riadenia alebo pohybu.
- Prepinat rezimov: § volic rezimov robota umoziiujiici zmenu rezimu robota (napr. automaticky, manuélny, ucenie) bez pouzitia fyzického Kiica, s prislusnou troviiou autorizcie.
- Moznost grafického aj $tandardného programovania
Hmotnost kontroléru C30 - 24 kg.
Prenosny ovladaci panel robota s dotykovym displejom, uréeny na manuélne riadenie, programovanie a monitorovanie &innosti robota, vybaveny 10 m pripojovacim kablom.
Ovlédaci panel umoZiiuje: Kolaborativny robot
1 Edukativna roboticka zostava | SPeCTIacia na osobitne oznagenom harku 1 169 960,00 169 960,00 209 050,80 0 zobrazenie aktualnych stavov robota a systémovjch higsen, CREEORER DS
(@it 0 manualne ovladanie pohybu robota (teach méd), Omnicore C30
0 lipravu a spistanie programov,
0 niidzové zastavenie (Emergency Stop) priamo na paneli,
0 je ergonomicky prispdsobeny pre mobilné pouZitie v prostredi priemyselnej prevadzky.
Dizka kabelaze medzi robotom a riadenim 3 m.
3 ks Bunka z AL profilov a s krytovanim:
Zabudovanie riadiaceho systému v spodnej Casti konstrukcie. Mobilna konstrukcia na kolieskach s aretéciou. Pracovna AL platiia s rastrom 100x100 mm a M6 zévitom pre upnutie edukativnych dielov. Vrchné krytovanie z polykarbonatu s
dvierkami a bezpe&nostnym RFID snimagom. Rozmer 1200x750x1850 mm. Vratane é| zdroja24Va prvku.
3ks Paralelny kolaborativny uchopovat:
Zdvih na ¢elust 6 mm. Minimalna uchopovacia sila 35 N. Maximalna uchopovacia sila 140 N. Napéjanie 24V DC. Maximalny celkovy prid 2 A. Maximélna teplota okolia 55 °C.
1 ks Lestiaca hlava:
Pre vzdeldvanie brisenia, s kompenzéciou pritlaku pre os Z (os vretena) kompenzacna draha +/-7,5 mm. So snimanim vysunutia a zasunutia. Hmotnost 3,3 kg. Pocet otacok pri chode napréazdno 5600/min. Hlukové emisie <75 dB. Vykon
pri zatazeni (2600 ot/min) 390 W. Menovity moment 1,4 Nm. y tlak 6,2 bar. Spotreba vzduchu 9/s. Rozmery 94,9.x 202,7 mm.
1ks Edukativna pneumaticka nadstavba:
Moznost zaloZenia tejto nadstavby (pripravku) do jednej z troch robotickych buniek. Vietky prvky je mozné ovlddat cez ventilovy terminal priamo robotom.
nadstavba obsahuje:
- U konstrukcia s 2x pneumatickym valcom pre simuléciu znatenia/gistenia.
- Otoénti pneumatickii jednotku s rozsahom otocenia 180°pre vjmenu dielov medzi robotom a gistiacou stanicou.
- Paralelny vzduchovy uchopovat, ktory je pomocou otoénej jednotky mozné zrotovat o 90° a slii pre prechytévanie dielu robota.
-Sada 5ks pneumatickych valcov, ktoré je mozné rozne umiestiiovat podra typu zadania.
- Elektricky dopravnik so vstupnym napajanim 24 V s dizkou 55,5cm, ktory je priamo riadeny robotom.
- Ventilovy terminl s pneumatickymi ventilmi, s 8 poziciami ventilov pre oviadanie jednotiek na edukativnej pneumatickej nadstavbe.
- Signalizatny majak na 24 V's 3 farbami signalizatného svietenia. Konstrukcia nadstavby je AL platiia s rozmerom 500x600 mm s T draZkami pre upinanie komponentov.
1 ks Zvaraci horak:
Zuaraci hordk s prislusenstvom pre upnutie na robota, namontovany na robotickom ramene, so svetelnou signalizaciou pri simuldcii zvarania.
2ks Vzduchovy ventil pre ovladanie lestiace] hlavy:
Uprava vzduchu s i ja. Set haditiek velkost4, 6 a 10.
3ks Balik prvkov:
SPOLU: 169 960,00 209 050,80
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